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Unités de guidage linéaire
avec entrainement

Gamme de produits détaillée Le transport et le positionnement dans des processus
d’alimentation et d’évacuation complexes impliquent certaines
exigences envers les composants et la conception du systéme.
Pour ces exigences, nous avons développé des modules linéaires et
des tables linéaires compacts, figure 1.

(1) Module linéaire

avec guidage a galets,

entralnement par courroie crantée

(2) Module linéaire

avec guidage a recirculation de billes,
entrainement par vis a billes

(3 Table linéaire

Figure 1
Modules linéaires, table linéaire
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Modules linéaires  Le module adéquat est choisi en fonction des exigences
en précision de positionnement, vitesse de positionnement et
capacité de charge, voir tableau de dimensions.

Modules linéaires  Pour des exigences particuliéres, nous proposons des solutions
avec fonction supplémentaire  spéciales telles que modules télescopiques, modules avec deux
chariots a déplacement en sens opposé, modules avec plusieurs

chariots mobiles et modules linéaires sans entrainement.

Tables linéaires  Avec les tables linéaires, on peut déplacer avec une grande
précision de positionnement des charges moyennes a élevées
en combinaison avec des moments élevés.

Accessoires  La gamme est complétée par une variété d’éléments de fixation et
de liaison, d’accouplements et de réducteurs.

Entrailnement électrique  La vaste palette de produits en moteurs, commandes numériques,
capteurs et composants permet des solutions complétes prétes
au montage.

Solutions complétes  Notre connaissance du marché en tant que fournisseur de systémes
et ’assemblage flexible des composants permettent, en étroite
collaboration avec le client, la réalisation de systémes individuels
de positionnement a plusieurs axes.



Modules linéaires
Modules linéaires standards

@ MLFI..-3ZR
@ MLF..-ZR
® MLFI..-ZR

Figure 1

Modules linéaires

avec guidage a galets et
entrainement par courroie crantée

(1) MDKUV(S)E..-3ZR
(2 MKUV(S)E..-ZR

Figure 2

Modules linéaires

avec guidage a recirculation

de billes et

entrainement par courroie crantée

() MDKUV(S)E..-KGT
(@ MKUV(S)E..-KGT
(3 MKUVS..-KGT

Figure 3

Modules linéaires

avec guidage a recirculation
de billes et

entrainement par vis a billes

Unités de guidage linéaire
avec entrainement

Les modules linéaires INA sont composés d’un profilé porteur

en aluminium rigide. Des guidages a galets ou des guidages

a recirculation de billes sans jeu sont montés en tant que systéme
de guidage, figure 1 a figure 3.

Le chariot mobile a un entrainement par une ou trois courroies
crantées résistantes a 'usure, un entrainement par vis a billes ou
un entrainement direct, voir tableau de dimensions.
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Modules linéaires

Modules linéaires
avec fonctions supplémentaires

00016B30

Tableau de dimensions (en mm)

3)

Désignation Entrai- Dimensions Charges de base Précision Vitesse Cata-
nement o H Course | dyn. — de position- |de déplace- |logue
C Co nement ment
max. N N mm m/s
MLFI20..-ZR 40 | 45 1850 700 300 |=*0,1 4 MAI 88
MLFI25..-ZR c 58 56 3740 3400 2050 |=*0,1 4 ALE
MLFI50..-B-ZR 88 (110 |23728 19500 9200 |=*0,1 8 MAI 87
MLFI140..-3ZR 180 |105 (23706 17500 8000 |[=*0,1 8 MAI 87
MLFI200..-3ZR Q. 260 | 145 |23583 21000 9400 |[=*0,1 8 MAI 87
MLF32..-ZR 86 82 23833 4100 2400 |=*=0,1 8 ALE
MLF52-130..-ZR 130 [119 |23788 10000 5200 |=*0,1 8 ALE
MLF52-145..-ZR @ 145 125 (23743 17800 8900 |=*0,1 8 ALE
MLF52-155..-ZR 155 |125 (23728 20000 10000 | =*0,1 8 ALE
MKUVE20..-B-ZR 88 |110 |23728 21300 54000 |=*0,1 5 MAI 87
MKUVE25..-HS-ZR (e 112 125 5475 29000 74000 |[=*0,1 10 TPI 146
MKUSE25..-ZR 112 |125 (23725 45400 |[134000 |=*0,1 5 ALE
MDKUVE15..-3ZR 180 [105 |23706 19000 58000 |[=0,1 5 ALE
MDKUSE25..-3ZR & 260 |145 [23583 73900 |268000 |=0,1 5 ALE
MDKUSE35..-3ZR 415 |200 |23442 |184700 |580000 |=0,1 5 TPI 136
MKUVE15..-KGT 65 85 4262 11700 29000 [=*0,025 2,5 TPI 139
MKUVE20..-KGT 88 |110 4337 21300 54000 |=*0,025 2,5 TPI 139
MKUSE25..-KGT @ 112 [125 4126 45400 |[134000 |=*0,025 1,73 ALE
MKUVS32..-KGT 80 48 1022 5700 10600 |=*0,02 1 TPI 181
MKUVS32..-80-KGT 80 48 972 9300 21200 |(=*0,02 1 TPI 181
MDKUVE25..-KGT e, 260 | 145 4161 47200 |148000 |=*0,025 1,73 MAI 94
MDKUSE25..-KGT e 260 | 145 4161 73900 |268000 |=*0,025 1,73 MAI 94
MKLF32..-ZR? 94 82 7658 4100 2400 |=*=0,1 8 MAI 87
MKLF52-130..-ZR? 140 |119 7568 10000 5200 |=*0,1 8 MAI 87
MKLF52-145..-ZR? c 155 |125 7478 17800 8900 |[=*0,1 8 MAI 87
MKLF52-155..-ZR? 165 |125 7448 20000 10000 | =*0,1 8 MAI 87
MKKUSE20..-ZR? 88 |110 3670 22000 52000 |=*0,1 5 MAI 87
MTKUSE25..-ZS (-ZR)V o |170 |175 2580 35300 93700 |=0,5 2 ALE
MLF52-130..-ZR..-GTRIY 130 |119 7788 10000 5200 |=*0,1 4,5 MAI 84
MLF52-145..-ZR..-GTRIY 145 |125 7743 17800 8900 |[=0,1 4,5 MAI 84
MLF52-155..-ZR..-GTRIY a 155 (125 7728 20000 10000 | =*0,1 4,5 MAI 84
MKUSE25..-ZR..-GTRIY 112 125 7725 45400 |[134000 |=*0,1 4,16 MAI 84
MKUVS42..-LM? o 140 |125 (23466 27 400 51000 |=*0,1 4,5 MAI 105

D Module linéaire avec fonction supplémentaire.

2 Module linéaire avec entrainement direct.

3) Charge de base du guidage du chariot mobile en compression.




Tables linéaires

H
B
Tableau de dimensions (en mm)
Désignation Entrai- Dimensions Charges de base? Précision Vitesse Cata-
nement B H Course® dyn. oy de position- | de déplace- |logue
C Co nement ment
max. N N mm m/s
LTEV - de 65 | 24 | 911 630 860 |- 5 ALE
a 280 |[100 (2210 22950 25200 |- 5 ALE
LTE..-TR? = |de 100 | 38 [1258 1870 2120 |[+0,25 0,075 ALE
- a 280 |[100 ([2201 22950 25200 *0,25 0,25 ALE
LTE..-M(MM)3) Loss. de 100 38 1258 1870 2120 *0,005 0,25 ALE
e a 280 100 2201 22950 25000 *0,025 2,5 ALE
Lts? = de 85 | 40 |[Y 1580 1780 |- 5 ALE
a 280 115 5) 23 480 26 400 = 5 ALE
LTS..-TR? - de 100 48 2648 2110 2480 *0,25 0,075 ALE
- a 280 115 2858 23 480 26 400 *0,25 0,15 ALE
LTS..-M(MM)>) s |de 100 48 |1258 2110 2480 |+0,005 0,25 ALE
e a 280 115 4821 23 480 26 400 +0,025 2,5 ALE
LTP‘.F(FM)3) Loss. de 185 75 (3110 17100 36 800 +0,005 0,25 ALE
W a 325 100 3255 42700 83600 +0,02 2,5 ALE

1 Sans entrainement.

2 Avec entrainement par vis trapézoidale.
3) Avec entrainement par vis a billes.
4 Charge de base maximale du guidage du chariot mobile en compression.

5) |llimitée.

©) Course maximale sans soufflet.










MATNR 036878685-0000 / PDB 8 / F-F / 2010055 / Printed in Germany by schedel / Schaeffler France, s.a.s. au capital de 27 721 600 €, RCS B 568 504 161

Schaeffler France

93 route de Bitche

BP 30186

67506 Haguenau Cedex
Téléphone +33 (0)3 88 63 40 40
Télécopie +33(0)3 88 63 40 41
Internet  www.schaeffler.fr
E-mail info.fr@schaeffler.com

Ce document a été soigneusement
composé et toutes ses données vérifiées.
Toutefois, nous déclinons toute respon-
sabilité en cas d’erreurs ou d’omissions.
Nous nous réservons tout droit de
modification.

© Schaeffler Technologies GmbH & Co. KG
Edition : 2010, mai

Aucune reproduction, méme partielle,
n’est autorisée sans notre accord
préalable.

PDB 8 F-F



